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Присвячується 50-річчю кафедри  
галузевого машинобудування Вінницького  
національного технічного університету 

ВСТУП 

Транспортувальні механізми широко використовують у багатьох 
галузях сучасного промислового і сільськогосподарського виробницт-
ва, гірничодобувній та металургійній промисловостях, що сприяє ме-
ханізації та автоматизації технологічних процесів. Найбільше поши-
рення отримали стрічкові конвеєри, які дозволяють переміщувати ва-
нтажі з порівняно великими швидкостями як на невеликі, так і на зна-
чні відстані. Тому суттєвого значення набуває підвищення їх техніч-
ного рівня, надійності та економічності.  

Вирішення цієї проблеми вимагає всебічного вивчення динаміки 
механічної системи конвеєра, а також розробки нових видів приводів, 
з покращеними експлуатаційними характеристиками. 

Основними недоліками роздільного приводу, який використову-
ється в сучасних конвеєрах є великі габаритні розміри, значна мета-
ломісткість, а також складність конструкції, що знижує його надій-
ність. Тому в пересувних і переносних конвеєрах, живильниках, тран-
спортувальних машинах, які експлуатуються в умовах обмеженої мон-
тажної зони, доцільно замінити його на вмонтований, який відрізня-
ється компактністю, невеликими вагою та кількістю вузлів. 

Мінливість навантаження привідної системи в часі обумовлює ви-
никнення механічних коливань, що створює умови для втомного руй-
нування стрічки, деталей та вузлів приводів. Це вимагає раціонально-
го розташування приводів конвеєра та автоматичного адаптування їх 
параметрів до змінних режимів роботи. 

Підвищення ефективності функціонування стрічкових конвеєрів 
на основі удосконалення методів дослідження динамічних явищ, вста-
новлення закономірностей взаємовпливу механічних коливань у за-
значених елементах транспортувальної машини, а також обґрунтуван-
ня параметрів механічної системи, які б забезпечували зниження ди-
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намічних зусиль в елементах конструкцій і збільшували ресурс дета-
лей та вузлів, є актуальною науково-технічною проблемою. 

Одним із шляхів розв’язання цієї проблеми для приводу стрічко-
вого конвеєра, що працює із змінними вантажопотоками, є створення 
компактного приводу, який оснащено пристроєм чи системою керу-
вання, що забезпечує безупинний режим роботи транспортувальної 
машини 

В першому розділі монографії проведено аналіз існуючих конс-
трукцій стрічкових конвеєрів та типів їх приводів, розрахункових мо-
делей та методів теоретичних досліджень динамічних процесів в при-
відних системах транспортерів. Доведено необхідність врахування 
рухомості меж стрічки при виконанні динамічних розрахунків швид-
кохідних довгомірних стрічкових конвеєрів та сумісного розгляду рів-
нянь руху і нелінійних рівнянь динамічного стану приводу. Відзначе-
но, що безупинна робота привідної системи можлива за умови вико-
ристання засобів автоматики та резервування приводу за моментом, а 
також за їх допомогою досягається реалізація раціональних режимів 
пуску конвеєрів. Це вимагає удосконалення конструкцій привідних 
систем конвеєрів. 

В другому розділі обґрунтовано напрями дослідження та методи 
розв’язання задач динаміки привідних систем. Показано, що вмонто-
вані приводи, які відрізняються найменшими габаритами, можуть 
ефективно вирішувати проблему застосування раціональних схем роз-
міщення приводів в конвеєрах, які влаштовані на стрілових конструк-
ціях мобільних машин. Доведено переваги використання гідравлічно-
го приводу, який має кращі динамічні властивості ніж електромеханіч-
ний, для зниження динамічних навантажень в стрічковому конвеєрі мо-
більної машини. В представленій методиці проведення експерименталь-
них досліджень вмонтованого гідравлічного приводу, чутливого до 
зміни навантаження, детально описано дослідну установку, реєструю-
чу апаратуру і прилади. 

В третьому розділі досліджено динамічні процеси в механічній 
системі конвеєра з використанням в гідроприводі засобів гідроавтома-
тики. Раціональним способом пуску стрічкового конвеєра, який до-
зволяє зменшити динамічні навантаження в стрічці, здійснено синтез 
пристрою керування для вмонтованого гідроприводу і побудовано ма-
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тематичну модель динамічних процесів. Наведені співвідношення для 
конструювання експериментального зразка пускового пристрою. 

В четвертому розділі досліджено перехідні процеси та динамічну 
стійкість адаптивного гідравлічного приводу стрічкового конвеєра за 
допомогою удосконаленої математичної моделі, побудованої з ураху-
ванням фізичних процесів, що відбуваються під час роботи механічної 
системи конвеєра при зміні експлуатаційного навантаження. Визначе-
но параметри адаптивного приводу, що забезпечують стійку роботу 
механічної системи в умовах її перевантаженості. 

В п’ятому розділі подано метод розрахунку перехідних процесів в 
машинах неперервного транспорту з великими швидкостями і довго-
мірними ланками, в яких враховано рухомість меж пружних ланок, а 
також динамічні властивості гідроприводу і хвильові явища в рухомій 
стрічці. 

В шостому розділі монографії наведено розроблені методи обґрун-
тованого вибору раціонального проектування і аналіз чинників щодо 
ефективної експлуатації вмонтованого гідравлічного приводу. Запро-
поновано критеріальні оцінки для цілеспрямованого пошуку раціона-
льних схем нових конструкцій приводів з покращеними техніко-
економічними характеристиками. На основі принципів системного 
аналізу виділено структурно-функціональні елементи конструкцій 
вмонтованих приводів, які отримали своє позначення для складання 
структурної формули приводу, що забезпечує задані технологічні та 
конструктивні параметри і полегшує пошук нового технічного вирі-
шення приводу. Ефективність використання розроблених приводів у 
мобільних машинах підтверджується наведеними економічними роз-
рахунками. 
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1 СУЧАСНИЙ СТАН ПРОБЛЕМИ ДИНАМІКИ КОНВЕЄРІВ 

1.1 Аналіз існуючих конструкцій стрічкових конвеєрів 

Стрічкові конвеєри є найбільш поширеним типом транспортуваль-

них машин, що застосовуються у всіх галузях народного господарства 

завдяки високій продуктивності (до 30000 т/год за швидкості транспор-

тування 6,3 м/с), великій довжині конвеєрів, високій надійності, прос-

тоті конструкції та експлуатації. Вони використовуються для перемі-

щення штучних, насипних і кускових вантажів у горизонтальному і 

похилому напрямках, а також для міжопераційного транспортування 

деталей в поточному виробництві. Конвеєр є основним засобом назе-

много та підземного транспортування вугілля і порід, руди, коксу, бу-

дматеріалів, палива на електростанціях, сировини та продуктів вироб-

ництва в легкій промисловості, сільському господарстві тощо. Стріч-

кові конвеєри застосовуються на складах і в портах як елементи нава-

нтажувальних та перевантажувальних пристроїв і технологічних ма-

шин, а також є складовими частинами розбірних екскаваторів, підій-

мально-транспортного обладнання для укладання переробленої чи го-

тової сировини у відвали чи кагати. 

На тепер стосовно до різноманітних умов експлуатації розроблено 

багато типів та конструкцій стрічкових конвеєрів, які для зручності 

проектування класифікуються за такими ознаками [1]. 

За призначенням – загального призначення стаціонарні, які вико-

ристовуються, наприклад, на поверхнях шахт, рудників, збагачуваль-

них фабриках тощо; загального призначення пересувні; підземні; ста-

ціонарні та пересувні для кар’єрів; спеціальні (для навантажувальних 

машин, крутопохилі та ін.). 

За видом вантажів – для звичайних насипних вантажів, а також 

для штучних вантажів. 

За розташуванням несівної гілки стрічки – з верхньою несівною 

гілкою (більшість конвеєрів), з нижньою несівною гілкою, з двома не-

сівними гілками.  

За формою поперечного перерізу вантажонесівної гілки стрічки – 

з плоскою стрічкою, з жолобчастою стрічкою. 

За типом стрічки – з гладенькою прогумованою стрічкою, з риф-

леною прогумованою (для крутопохилих). 
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За способом розвантаження – з розвантаженням на кінцевому ба-

рабані, з проміжним розвантаженням барабанним скидальним візком 

чи плужковим скидачем. 

За числом приводів – однопривідні, багатопривідні. 

За типом привідних пристроїв – з одним привідним барабаном, з 

двома чи трьома привідними барабанами, з проміжними привідними 

барабанами, з магнітними приводами. 

За типом постави конвеєра – з жорсткою чи канатною поставою. 

За кутом нахилу конвеєра – горизонтальні; похилі (до 18...20°), 

крутопохилі (спеціальні до 35...45°). 

За профілем траси конвеєра – горизонтальні, похилі, комбіновані, 

похило-горизонтальні та горизонтально-похилі з одним чи кількома 

згинами і зі складною трасою. 

Крім того, конвеєри ще можуть класифікуватися за конструкціями 

окремих вузлів. 

Існує п’ять типів стрічкових конвеєрів. Конвеєри типу Л мають 

підвищену тягову здатність, призначені для транспортування насип-

них матеріалів горизонтальними та незначно похилими трасами. Для 

них характерним є відсутність уловлювачів і, часто, гальм. Конвеєри 

ЛБ (бремсбергові) та ЛУ (похилі) застосовуються, в основному, на пі-

дземних гірничих підприємствах для переміщення корисних копалин 

та гірських порід, відповідно, зверху-донизу та знизу-доверху з кута-

ми нахилу до 18...20°. Стрічкові конвеєри типу ЛЛ призначені виключ-

но для перевезення працюючого персоналу на підземних гірничих ро-

ботах. Стрічкові конвеєри типу ЛТ (стрічкові телескопічні) є спеці-

альними конвеєрами, які через певний проміжок часу можуть скоро-

чувати свою робочу довжину без укорочення стрічки. Кожний тип 

стрічкового конвеєра повинен обґрунтовано вибиратися для конкрет-

них умов роботи і експлуатації. Потужні стрічкові конвеєри КЛБ і 

КЛО застосовують на магістральних лініях транспортування корисних 

копалин і гірських порід на відкритих гірничих роботах. 

Слід зазначити, що в 60-х роках минулого сторіччя в Японії запа-

тентовано новий тип стрічкового конвеєра, який отримав назву «Japan 

Pipe Conveyor». Конструктивною особливістю стрічкового трубчатого 

конвеєра (СТК) є згортання стрічки в трубу під час транспортування 

вантажу за рахунок встановлення опорних роликів відповідним чи-

ном. При цьому її краї внапусток утворюють у верхній частині труби 

зону перекриття, величина якої залежить від типу стрічки, насипної 
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щільності і розмірів кусків транспортованого вантажу та кроку вста-

новлення роликоопор. Розробкою конструкцій та експлуатацією СТК 

займались провідні іноземні компанії: «Koch» (ФРН), «Noyes» (Фран-

ція), «Nova» (Італія), «Dosco» (Великобританія), «Simplicity» (Індія), 

«Krupp Robins» (США), «Young Poony» (Корея). По всьому світу на-

разі експлуатується понад 1000 СТК, які мають загальну протяжність 

понад 300 км. Спочатку СТК застосовувалися для транспортування 

цементу, зерна та інших сипких і пилоподібних матеріалів, але остан-

нім часом вони успішно використовуються в гірничодобувній проми-

словості і навіть в підземних умовах експлуатації. 
Стрічковий конвеєр – це спеціальна транспортувальна машина не-

перервної дії (рис. 1.1), що містить привідний двигун 1, вал якого че-

рез муфту 2 з’єднано з швидкохідним валом редуктора 3. Вихідний 

вал редуктора 3 через муфту 4 передає крутний момент на привідний 

барабан 5. 

Рисунок 1.1 – Конструкція та основні вузли стрічкового конвеєра 

Привідний барабан 5 та кінцевий барабан 6 (як правило, є натяж-

ним), огинається прогумованою вертикально-замкненою стрічкою, що 

є основним елементом конвеєра. На верхній вантажонесівній (робо-

чій) вітці 7 переміщується транспортований вантаж, а нижня вітка 8 є 

порожнинною (холостою чи неробочою). По всій довжині траси стріч-

ка підтримується роликоопорами 9 верхньої та 10 нижньої віток, в за-

лежності від конструкції яких стрічка має плоску чи жолобчасту фор-

му. Для убезпечення сходу стрічки використовуються ролики 11 та 12, 

що встановлюються, відповідно, на робочій 7 та холостій 8 вітках. Ро-

ликоопори монтуються на конвеєрному поставі 13, який скріплено з 

опорними рамами 14 та 15 привідного 5 та кінцевого 6 барабанів. Ван-

таж надходить на стрічку через одне чи декілька завантажувальних 

пристроїв, розвантаження проводиться з кінцевого барабана в прий-
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мальний бункер або ж в будь-якому місці вздовж траси конвеєра за 

допомогою барабанних чи плужкових розвантажувачів. Очищення від 

частинок вантажу, що налипли на стрічки, здійснюється спеціальними 

очисними пристроями. На конвеєрах, що мають похилу ділянку, 

обов’язково встановлюються гальма. 

В стрічковому конвеєрі рушійна сила стрічці передається за до-

помогою сил тертя під час огинання нею привідного барабана чи під 

час контакту привідної стрічки з вантажонесівною. Приводи стрічко-

вого конвеєра виконуються однобарабанними з одним або ж двома 

двигунами, двобарабанні з близько розташованими привідними бара-

банами і з розділеним розташуванням привідних барабанів на обох 

кінцях конвеєра та трибарабанними з поряд розташованими один біля 

одного барабанами або ж з розділеним розташування двох привідних 

барабанів на обох кінцях конвеєра. 

Найбільш надійним і конструктивно простим є однобарабанний 

привід, оскільки він має невеликі габаритні розміри, просту конструк-

цію, високу надійність, один згин стрічки, але у зв’язку з цим обмеже-

ний (до 240°) кут огинання стрічкою барабана і понижений коефіцієнт 

використання міцності стрічки (рис. 1.2а) [2]. 

Однобарабанний привід невеликої потужності (до 30...50 кВт) 

виконують з вмонтованим всередину барабана двигуном та редукто-

ром. Такі приводи отримали назву мотор-барабани та активно викори-

стовуються в приводах рухомих і переносних конвеєрів, живильників 

тощо (рис. 1.2б) [2, 3]. 

Двобарабанні приводи з близько розташованими привідними ба-

рабанами мають різне конструктивне виконання, найбільш поширеним 

із них є двобарабанний привід з індивідуальними привідними механіз-

мами (рис. 1.2в) [2, 4]. В такому виконанні барабани з’єднані між со-

бою тільки конвеєрною стрічкою (без додаткових кінематичних 

зв’язків). У двобарабанного приводу кут огинання стрічкою привідного 

барабана збільшується до 400°, що дозволяє використовувати стрічку 

меншої міцності та є його основною перевагою. Двобарабанний привід 

у порівнянні з однобарабанним має низку недоліків: більші габарити, 

складну конструкцію та меншу надійність. Крім того, багаторазові зги-

ни стрічки знижують її довговічність. Використовуються і двобарабан-

ні приводи з роздільним розташуванням привідних барабанів на обох 

кінцях середньо довгомірного конвеєра (рис. 1.2г). Трибарабанні при-

води з близько розташованими барабанами використовують в довгомір-
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них конвеєрах (рис. 1.2д) чи з роздільним розташуванням двох привід-

них барабанів в обох кінцях конвеєра (рис. 1.2е) [2, 4]. 

Рисунок 1.2 – Схеми типів приводів стрічкових конвеєрів 
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Вибір місця розташування (рис. 1.3) та типу (рис. 1.4) приводу 

залежить від довжини і профілю траси конвеєра, значення коефіцієнта 

тертя між стрічкою і поверхнею привідного барабана, кута обхвату 

стрічкою барабана і коефіцієнта використання міцності стрічки [5]. 

Для створення необхідної сили притискання стрічки до привід-

них барабанів і забезпечення допустимого її провисання між ролика-

ми в конвеєрах застосовуються натяжні пристрої або станції. Вони 

повинні бути простими, міцними, зручними і надійними в роботі. На-

тяжне устаткування розподіляють на три групи: нерегульовані (жорс-

ткі), регульовані (автоматичні) і комбіновані (напівавтоматичні) [1]. 

Жорсткі натяжні пристрої, які характеризуються постійним чи 

періодично змінним положенням натяжного барабана під час роботи 

конвеєра, поділяються на вантажні (прості, з поліспастами, з лебід-

кою для підіймання вантажу тощо), механічні (гвинтові, з лебідкою 

для переміщення барабана тощо), гідравлічні. Перевагами їх є прос-

тота і компактність конструкції, нечутливість до забруднення, надій-

ність в роботі. Основним недоліком цих пристроїв є послаблення на-

тягу стрічки під час роботи через її пружні і залишкові деформації, 

що спричиняє проковзування стрічки на привідному барабані. Тому 

для уникнення цих негативних явищ натяг стрічки, як правило, зави-

щують. 

До переваг автоматичних натяжних пристроїв слід віднести 

здійснюваний ними раціональний режим натягу стрічки і автоматичну 

компенсацію пружної і залишкової витяжки. Недоліком є складність і 

великі розміри конструкції, чутливість до забруднення, необхідність 

додаткового допоміжного приводу. 

До комбінованих відносяться автоматичні натяжні пристрої, які 

під час пуску діють як слідкуючі, а в період усталеного руху – як ста-

білізуючі пристрої, чи навпаки. 

Натяжні пристрої встановлюються поблизу приводу, переважно 

в горизонтально довгомірних конвеєрах і в хвостовій частині, причо-

му хвостовий барабан використовується як натяжний. 

Конвеєрна стрічка, яка одночасно виконує функції вантажонесі-

вного та тягового елемента стрічкового конвеєра, є найбільш вартіс-

ним (близько половини загальної вартості конвеєра) та найбільш не-

довговічним елементом конвеєра. 
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В конвеєрах застосовуються гумовотканинні, з прокладками із ба-

вовняних та синтетичних матеріалів, та гумовотросові стрічки. Най-

більш поширеними є гладкі стрічки. Для підвищення продуктивності 

роботи конвеєра стрічку оснащено гофрованими бортами, або борта-

ми і виступами, рифленнями робочої поверхні та перегородками. 

Важливими розрахунковими параметрами стрічки є ширина, міц-

ність під час розриву, відносне видовження і товщина обкладки. Ши-

рина стрічки визначає кусковатість матеріалу, який транспортується 

цією стрічкою, а разом із швидкістю – продуктивність конвеєра. Міц-

ність на розрив (максимальне зусилля тривалої дії) визначає максима-

льно можливу довжину конвеєра, встановлену потужність, конструк-

цію приводу, а з врахування відносного видовження стрічки – конс-

трукцію натяжного пристрою. Міцність стрічки на розрив визначаєть-

ся типом основи і числом прокладок чи тросів в ній. Удосконалення 

конвеєрних стрічок відбувається в напрямку підвищення їх номіналь-

ної міцності під час розриву, зносостійкості, вогнестійкості і змен-

шення відносного видовження [6]. 

Для підтримання стрічки встановлюють роликоопори чи настил – 

суцільний (з дерева, сталевий, пластмасовий) або комбінований (по-

чергово настил і роликоопори). В конвеєрі використовуються ролико-

опори різних типів та конструкцій. За розташуванням на конвеєрі во-

ни поділяються на верхні: прямі (рис. 1.5а), жолобчасті на двох, трьох 

(див. рис. 1.5б) і п’яти роликах; нижні: прямі однороликові – суцільні 

циліндричні (див. рис. 1.5г) та дискові (див. рис. 1.5д); двороликові 

жолобчасті (див. рис. 1.5е) [7]. Кут нахилу бокових роликів αж у дво-

роликовій опорі зазвичай береться рівним 15° чи 20°, в трироликовій – 

20° і 30° для всіх вантажів і будь-якої ширини стрічки; для легких ван-

тажів і ширині стрічки 400...800 мм допускається збільшення кута 

нахилу до 45...60°, що дозволяє збільшити площу поперечного перері-

зу стрічки і продуктивність конвеєра на 15 % за тієї ж ширини стріч-

ки, а також покращити її центрування [4].  

За призначенням роликоопори поділяються на рядові (лінійні), які ви-

користовуються для підтримування стрічки і надання їй необхідної фор-

ми, спеціальні (амортизувальні (див. рис. 1.5в) – для зниження динаміч-

них навантажень; підвісні – гірляндового типу на гнучкій підвісці; 

центрувальні – для запобігання збіганню стрічки в сторону під час руху та 

регулювання її положення відносно поздовжньої осі; очисні та перехідні). 
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Рисунок 1.5 – Роликоопори стрічкового конвеєра 

Основним елементом роликоопори є ролик, що містить обичайку1, 

вкладники 2, вісь 3 чи півосі, підшипники кочення 4 та ущільнювальні 

елементи 5 з стопорними кільцями 6 та кришками 7 (рис. 1.6). 

Довговічність роботи ролика залежить не тільки від силових нава-

нтажень і частоти його обертання, але й від конструктивного вико-

нання та розташування і способу з’єднання його елементів, а також 

конструкції ущільнювального вузла. 

а        б 

Рисунок 1.6 – Ролик: а – загальний вигляд ролика; б – підшипниковий вузол 

Роликоопори монтуються на конвеєрний постав (рис. 1.7а), який 

розміщується між металоконструкціями привідного барабана і розван-

тажувальної частини та містить головну, хвостову і лінійні секції (кіль-

кість яких залежить від довжини конвеєра) з роликоопорами верхньої 

і нижньої гілок стрічки (рис. 1.7б). Секції скріплено між собою болто-

вими з’єднаннями. 
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а 

б 

Рисунок 1.7 – Загальний вигляд конвеєрного поставу (а) та секції (б)

Привідні та непривідні барабани конвеєрів виготовляють з прока-

тної труби або зварюванням з обичайкою з листової сталі (з діаметром 

більше 1000 мм) чи з чавунної виливки (з діаметром до 500 мм). За 

формою обичайки барабани поділяються на циліндричні (рис. 1.8а) та 

випуклі (бочкоподібні), поверхні яких гладенькі чи з насічками. Для 

збільшення зчеплення зі стрічкою поверхню барабана покривають 

спеціальним матеріалом (футерують) (рис. 1.8б), як правило, еластич-

ною гумою, що надає їм підвищені фрикційні можливості. Діаметр 

привідного барабана обирається з урахуванням конструктивних та 

фрикційних властивостей стрічки, її міцності. На привідних барабанах 

додатково встановлюють спеціальні пристрої, які в процесі роботи 

очищають стрічку і барабан від налиплих матеріалів, які впливають на 

зношення як стрічки, так і привідного барабана. 
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а б 

Рисунок 1.8 – Привідні барабани 

Завантажувальні пристрої забезпечують необхідну продуктивність 

конвеєра, термін служби стрічки, величину опору її руху. Їх конструк-

ції залежать від характеристики транспортованого вантажу та способу 

його подачі на конвеєр. Зазвичай, завантаження виконують біля кін-

цевого барабана. Для конвеєрів високої продуктивності як завантажу-

вальні пристрої використовуються конвеєри-живильники, які дозво-

ляють наблизити швидкість руху вантажу і швидкість руху стрічки, 

що збільшує термін служби стрічки. 

Розвантаження стрічкового конвеєра проводиться з кінцевого ба-

рабана або на його трасі. Для розвантаження застосовуються барабан-

ні чи плужкові розвантажувачі (скидачі). Візок барабанного розванта-

жувача оснащується розвантажувальною воронкою різного конструк-

тивного виконання, що дозволяє скидати вантаж з стрічки у різних 

напрямах (на будь-яку одну чи дві сторони або за рухом стрічки). 

Плужковий скидач є стаціонарним пристроєм для розвантажування 

насипних та штучних вантажів. В робочому стані він опирається на 

стрічку і зсуває з неї вантаж в розвантажувальну воронку, а в неробо-

чому стані знаходиться над стрічкою і вільно пропускає під собою ван-

таж. 

Для очищення робочої поверхні стрічки від сухих та вологих, але 

не липучих вантажів, застосовуються одинарні чи подвійні скребки, а 

для вологих і липучих – щітки, що обертаються, або барабани з обер-

тальними лопатями. 

Крім конвеєрів загальнопромислового призначення застосовують 

спеціальні стрічкові конвеєри з прогумованою стрічкою, до яких слід 

віднести пересувні, переносні, магістральні, телескопічні, безролико-

ві, z-подібні, трубчасті конвеєри, а також конвеєри з безконтактною 
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опорою стрічки, із збільшеним кутом нахилу, для крупнокускових ван-

тажів. Спеціальні конвеєри зі сталевою стрічкою застосовуються в хар-

човій промисловості, виробництві бетонних плит, сушильних та холо-

дильних установках тощо. Для транспортування штучних і кускових 

вантажів через гартувальні, нагрівальні, випалювальні, сушильні печі 

та в інших подібних випадках використовуються стрічкові конвеєри з 

дротяною стрічкою. Окремо слід виділити конвеєри, що улаштовані 

на мобільних машинах, специфіка використання яких вносить конс-

труктивні особливості щодо розміщення схеми та типу приводу і несі-

вної системи. 

Таким чином, стрічкові конвеєри за своїм призначенням та конс-

труктивним виконанням характеризуються широкою різноманітністю. 

Найдорожчим і найменш довговічним елементом його є стрічка, яка 

визначає основні параметри конвеєра. Від правильного вибору схеми 

розташування приводу (приводів), його типу та конструкції, натяжно-

го пристрою, конструкції роликоопор, завантажувальних та розванта-

жувальних пристроїв залежить ефективна і довготривала робота кон-

веєра. 

1.2 Розвиток методів аналізу динамічних процесів 

у привідних системах конвеєрів 

Дослідженням динаміки механізмів і машин, що експлуатуються в 

різних галузях виробництва, приділяється велика увага, оскільки нау-

кові результати дозволяють сформувати теоретичну базу їх оптималь-

ного проектування. Ці дослідження спрямовані здебільшого, на змен-

шення динамічних навантажень у привідних механізмах та несівних 

конструкціях, зменшення механічних коливань в механічній системі, 

прогнозування ресурсу деталей та вузлів, забезпечення стійкості екс-

плуатаційних режимів, вдосконалення систем керування машинних 

агрегатів. Вагомий внесок у розвиток теорії механічних коливань, яка 

є базовою для досліджень динамічних процесів різних машин, зробле-

но у фундаментальних працях А. П. Бессонова, М. В. Василенка, 

Й. І. Вульфсона, Д. П. Волков, В. Л. Вейца,А. Н. Голубенцева, 

О. О. Горошка, Дж. П. Ден-Гартога, А. П. Зіньковського, С. А. Казака, 

Г. Каудерера, Р. Клафа, А. Є. Кобринського, С. М. Кожевнікова, 

О. Є. Кочури, М. З. Коловського, М. С. Комарова, В. О. Кононенка, 

В. В. Матвеєва, С. А. Панкратова, В. А. Светлицького, В. Б. Струтин-
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